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Dersin Dili

Tiirkge

Dersin Seviyesi

Lisans, Zorunlu

Dersin Onkosulu

Matematik-2, Fizik-1,Fizik-2

Dersin Ogretim
Elemanlar:

Makine Miih. Ogretim Eleman1

Dersin Amaci

Otomatik Kontrol dersinde gemilerde oldukca sik karsilasilan algilayicilar,
mekanik, elektrik/elektronik ve programlamadan olusan otomatik kontrol
sistemlerin temelleri 6gretilir. Bu ve benzeri derslerle makine miihendisligi
boliimii 6grencilerinin bagaril, bilgili, yeni teknolojileri takip edebilen bireyler
olmas1 amaclanmustir.

Dersin Ogrenme
Ciktilan

Bu dersi bagariyla tamamlayabilen dgrenciler;

1. Otomatik kontrol sistemlerin temellerini tanimlayabilir.

2. Algilayicilart sistemlerde kullanabilir.

3. Veri toplama sistemleri tanimlayabilir.

4. Boolean cebrini kavrayabilir.

5. Otomatik kontrol sistemlerde pnématik, hidrolik, mekanik sistemleri
uygulayabilir.

6. PLC ile mekatronik sistemlerin kontrolii yapabilir.

Dersin Icerigi

Otomatik kontrol giris, kontrol sistemleri, agik/kapali sistemler, Boolean cebri,
Aktiiator ve sensorler, Veri toplama sistemleri, Olgme sistemleri, Pnomatik
sistemler, Mekanik sistemler.
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Qeviren ve Upartayan: Prof. Or, At B

Ders Kitabi
Otomatik Kontrol | goiamin c.kuo | Literatiir 2009
Sistemleri
AN INTRODUCTION
Diger Kaynaklar
Robclv‘l{ H‘ Ei:hop
Mechatronics an Introduction Robgrt CRC Taylor and 2006
H.Bishop Francis
Odevler ve Projeler
Bilgisayar o - e . ..
Kullanm: Ogrenciler 6devlerini bilgisayar kullanarak yapabilirler (zorunlu degil).
Diger Uygulamalar
i . Degerlendirmedeki
Faaliyetler Taban Notu Adedi Katsayist (%)
Ara Smav 50 1 24%
° Kisa Sinavlar 50 1
._g Odevler 50 4
§ Projeler 50 1
5 . 16%
Basari S _ Donem 50 1
D_egerl_endirme = Odevi / Projesi
Sistemi = Laboratuvar 50 L
= Uygulamasi
>~ Diger Uygulamalar 50 1
Bitirme Sinavi 50 1 60%
Biitiinleme Smavi/ NYS 50 - 100%
Cift Ders Sinavi 50 - 100%




PROGRAM CIKTILARININ DERSIN OGRENME CIKTILARI iLE iLiSKiSi
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Katki Diizeyi
Cok Diistik Diisiik Orta Yiiksek Cok Yiiksek
OTOMATIK KONTROL
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HAFTALIK KONULAR

Hafta | Konular

1 Otomatik kontrol giris, kontrol sistemleri, agik/kapali sistemler, Boolean cebri

2 Algl}ay1c1lar, performans terimleri, algilayici ¢esitleri, indiiktif, kapasitif sensorler, enkoderler,
takojenerator

3 Basing / Sicaklik algilayicilar, 1s1k algilayicilart, uygulama

4 Veri toplama sistemleri, pompalar, uygulama

5 Servo ve step motorlar ile Kontrol sistemleri ve programlama

6 Olgme sistemleri, analog/dijital dlgiiciiler, kaydediciler,

7 Veri toplayici, gostergeler, test, kalibrasyon

8 ARA SINAV

d Pnomatik is elemanlari, silindirler, valfler, baglanti elemanlari

10 Hidrolik sistemler, avantajlari, dezavantajlari, sistem elemanlar1

11 Mekanik sistemler, rediiktorler, kremayer ve pinyon sistemleri vidali mil kullanim alanlari,

12 Disli ¢ark mekanizmalari, lineer kizaklar, yataklamalar

13 Elektrikli tahrik sistemleri,

14 Role, diyot, transistor, selenoidler

15 Elektrik motorlari, DC/AC motorlar, adim /lineer motorlari




AKTS /IS YUKU TABLOSU

FAALIYETLER SAYI SURE TO‘P{II_JQ%/I I3
Teorik Ders 14 3 42
Uygulama - - -
Smif Dis1 Ders Calisma Siiresi 8 2 16
Odev Hazirlama 4 2 8
Proje Hazirlama - - -
Doénem Projesi Hazirlama - - -
Donem Projesi Sunumu - -
Odev Sunumu 4 1 4
Proje Sunumu - - -
Kisa Sinav - - -
Ara Smav 1 2 2
Ara Sinav i¢in Bireysel Calisma 1 8 8
Bitirme Sinavi 1 2 2
Bitirme Smavi I¢in Bireysel Calisma 1 8 8

TOPLAM IS YUKU 90

DERSIN AKTS KREDISi 3
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