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DERS TANITIM BiLGILERIi

) . " Ders Saati .

Dersin Ad1 Dersin Kodu Simif / DOnem (T+U+L) Kredi AKTS
Programlanabilir Denetleyiciler EEL870 IV /Guz 3+0+0 3 3
Dersin Dili Tirkce
Dersin Seviyesi Lisans

Dersin Onkosulu

Otomatik Kontrol Sistemleri, Modern Kontrol Sistemleri

Dersin Ogretim
Elemanlanr

Elektrik-Elektronik Miih. Ogretim Elemani

Dersin Amaci

Ogrencilerin, kontrol sistemlerine iliskin daha énce gordiigii derslerde 6grendigi
kontrol algoritmalar1 ve denetleyici tasarim yontemlerinde kullanacagi kontrol
sistemleri elemanlari, son kontrol elemanlar1 ve programlanabilir kontrol ediciler
hakkinda bilgi almalarini saglamak amag¢lanmaktadir.

Dersin Ogrenme
Ciktilan

Bu dersi basari ile tamamlayabilen 6grenciler;

1. Kontrol sistemlerinde kullanilan ¢esitli algilayicilarin ¢calisma prensiplerini
kavrayabileceklerdir.

2. Kontrol sistemlerinde kullanilan elektrik enerjisini mekanik enerjiye
ceviren dontstiiriiciileri kullanabileceklerdir.

3. Kontrol sistemlerinde mikrodenetleyicileri kullanabileceklerdir.

4. Tasarlanmak istenen bir sistemde kullanilmas1 gereken donanima karar
verebileceklerdir.

Dersin Icerigi

Kontrol sistemlerinde kullanilan elemanlar, sensorlerin ¢alisma prensipleri, servo
kontrol sistemleri, mikroislemciler ve kontrol.




Ders Kitabi

- Introduction to Control System Technology, R.Bateson, Prentice Hall,

2002

Diger Kaynaklar

Odevler ve Projeler

Ogrencilere bilgilerini pekistirme ve tekrar etme amaciyla 6dev verilir.

Bilgisayar Ogrenciler ddevlerini bilgisayar kullanarak yapabilitler (zorunlu degil).
Kullanimm
Diger Uygulamalar
. . Degerlendirmedeki
Faaliyetler Taban Notu Adedi Katsayisi (%)
Ara Sinav 50 1 %30
° Kisa Sinavlar 50 2
E Odevler 50 2
=
2 Projeler 50 0
Ba§arl . N) Donem %10
Deerlendirme 2 | Odevi/Projesi >0 0
Sistemi = Laboratuvar - 0
5 Uygulamasi
~ Diger Uygulamalar 50 0
Bitirme Sinavi 50 1 %60
Biitiinleme Smavi/ NYS 50 1(NOT1) %100
Cift Ders Siavi 50 1(NOT2) %100




PROGRAM CIKTILARININ DERSIN OGRENME CIKTILARI iLE iLiSKiSi

1 2 3 4 5
Katki Diizeyi
Cok Diisiik Diisiik Orta Yiksek Cok Yuksek
Program Ciktilar
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HAFTALIK KONULAR

Hafta | Konular
1 Kontrol sistem komponentlerinin elemanlari
2 Kontrol sistem komponentlerinin elemanlari
3 Kontrol sistem komponentlerinin elemanlari
4 Transduserler ve sensorler
5 Transduserler ve sensorler
6 Transduserler ve sensorler
7 Transduserler ve sensorler
8 ARA SINAV
9 Akttatorler ve servo kontroli
10 Akttatorler ve servo kontrolii
11 Aktuatorler ve servo kontroli
12 Aktuatorler ve servo kontroli
13 Aktuatorler ve servo kontroli
14 Mikroislemciler
15 Mikroislemciler




AKTS /IS YUKU TABLOSU

FAALIYETLER SAYI sure | TOTLAMIY
Teorik Ders 14 3 42
Uygulama - - -
Smif Dis1 Ders Calisma Siiresi 10 3 30
Odev Hazirlama 2 1 2
Proje Hazirlama -- -- --
Doénem Projesi Hazirlama -- -- --
Donem Projesi Sunumu - - -
Odev Sunumu -- -- --
Proje Sunumu - - -
Kisa Sinav 2 1 2
Ara Sinav 1 2 2
Ara Sinav I¢in Bireysel Calisma 1 6 6
Bitirme Sinawvi 1 3 3
Bitirme Sinav1 I¢in Bireysel Calisma 1 10 10
TOPLAM IS YUKU 97
DERSIN AKTS KREDISI 3
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