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Dersin Dili

Tirkce

Dersin Seviyesi

Lisans

Dersin Onkosulu

Otomatik Kontrol Sistemleri, Sinyaller ve Sistemler

Dersin Ogretim
Elemanlanr

Elektrik-Elektronik Miih. Ogretim Elemani

Dersin Amaci

Ogrencilerin, kontrol alaninda ortaya konulan son teknikleri ve modern yontemleri
incelemesini, gelismis kontrol mekanizmalarinin tasarimi hakkinda bilgi
edinmesini, Kontrol Sistemleri dersi kapsaminda islenen temel kontrol sistemleri
kavram ve hesaplamalarinin bu derste durum degiskenleri yontemi ile analizlerini
yapmasini, kontrol edilebilirlik ve gozlenebilirlik kavramlarini tanimasini,
Lyopunov kararlilik analizini yapabilmesini, lineer olmayan sistemlerin lineer
sistemler ile karsilagtirabilmesini saglamak amanc¢lanmaktadir.

Dersin Ogrenme
Ciktilan

Bu dersi basari ile tamamlayabilen 6grenciler;

Durum degiskenleri ile bir sistemi ifade edebileceklerdir.

Klasik ve modern kontrol yontemlerini karsilastirabileceklerdir.

Durum degiskenleri ile bir sistemin kararliligini inceleyebileceklerdir.
Durum degiskenleri ile bir sistemi analiz edebileceklerdir.

Lineer olmayan sistemlerin kontrolii hakkinda bilgi sahibi olabileceklerdir.
Klasik ve modern kontrol yontemlerini karsilastirabileceklerdir.

oakrwnE

Dersin Icerigi

Durum denklemleri ve durum denklemlerinin ¢éziimd, geri beslemeli kontrol
sistemleri, kapal1 ¢evrim kontrol sistemleri, sistem kararlilig1




Ders Kitabi - Modern Control Engineering, K.Ogata, Prentice Hall, 4th ed.
- Modern Control Theory, Brogan.
- Otomatik Kontrol Sitemleri, B.Kuo.
Diger Kaynaklar

Odevler ve Projeler

Ogrencilere bilgilerini pekistirme ve tekrar etme amaciyla 6dev verilir.

Bilgisayar Ogrenciler 6devlerini bilgisayar kullanarak yapabilirler (zorunlu degil).
Kullanim
Diger Uygulamalar
. . Degerlendirmedeki
Faaliyetler Taban Notu Adedi Katsayisi (%)
Ara Sinav 50 1 %30
° Kisa Simavlar 50 2
E Odevler 50 3
=
2 Projeler 50 0
Ba§arl . % Donem 50 0 %10
Degerlendirme a Odevi / Projesi
Sistemi = Laboratuvar £ 0
5 Uygul
= ygulamasi
” Diger Uygulamalar 50 0
Bitirme Sinawvi 50 1 %60
Biitiinleme Smavi/ NYS 50 1(NOT1) %100
Cift Ders Siawvi 50 1(NOT2) %100




PROGRAM CIKTILARININ DERSIN OGRENME CIKTILARI iLE iLiSKiSi
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HAFTALIK KONULAR

Hafta | Konular
1 Durum denklemlerinin tanimi
2 Durum denklemlerinin elde edilmesi
3 Lineer devreler igin durum denklemleri
4 Durum denklemlerinin siirekli zamanda ¢6zimii
5 Durum denklemlerinin ¢ézim
6 Ayrik durum denklemleri
7 Ayrik durum denklemleri
8 ARA SINAV
9 Ayrik durum denklemleri
10 Ayrik durum denklemleri
11 Durum geri beslemeli sistemler
12 Durum geri beslemeli sistemler
13 Kapali ¢gevrim gozleyici
14 Sistem kararliliginin incelenmesi
15 Sistem kararliliginin incelenmesi




AKTS /IS YUKU TABLOSU

FAALIYETLER SAYI sure | TOTLAMIY
Teorik Ders 14 3 42
Uygulama - - -
Smif Dig1 Ders Caligma Siiresi 14 2 28
Odev Hazirlama 3 1 3
Proje Hazirlama -- -- --
Doénem Projesi Hazirlama -- -- --
Donem Projesi Sunumu - - -
Odev Sunumu -- -- --
Proje Sunumu - - -
Kisa Sinav 2 1 2
Ara Sinav 1 2 2
Ara Sinav I¢in Bireysel Calisma 1 5 5
Bitirme Sinawvi 1 3 3
Bitirme Sinav1 I¢in Bireysel Calisma 1 8 8
TOPLAM IS YUKU 93
DERSIN AKTS KREDISI 3
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