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Otomatik Kontrol Sistemleri EEL304 I\VV/ Bahar 2+2+0 3 4

Dersin Dili

Tirkce

Dersin Seviyesi

Lisans, Zorunlu

Dersin Onkosulu

Yoktur

Dersin Ogretim
Elemanlanr

Elektrik-Elektronik Miih. Ogretim Elemani

Dersin Amaci

Ogrencilerin, kontrol sistemlerinin ¢alismasini ve islevlerinin anlagiimasini
saglayan bilgi ve beceriyi matematiksel bagintilarla birlikte kazandirilmasini ve
kontrol sistemleri i¢in gerekli analiz yontemlerini 6grenmesini saglamaktir.

Dersin Ogrenme
Ciktilar:

Bu dersi basari ile tamamlayabilen 6grenciler;

1. Kontrol sistemlerine ait temel kavramlar agiklayabilme

2. Elektriksel, mekanik ve elektromekanik kontrol sistem elemanlarini tantyabilme
3. Kontrol sistemlerini bloklar seklinde diisiinebilme

4. Kontrol sistemlerinin transfer fonksiyonlarini bulabilme

5. Transfer fonksiyonu bilinen kontrol sistemlerini analiz edebilme ve
yorumlayabilme

6. Kontrol organlarinin kontrol sistemlerine etkilerini kavrayabilme

Dersin icerigi

Kontrol sistemlerine ait kavramlar, Laplace dontisiimleri, elektromekanik
sistemlerin transfer fonksiyonlari, gegici ve surekli durum analizleri, kontrol
sistemlerinde kararhlik, kok-yer egrileri




Ders Kitabi

Otomatik Kontrol Sistemleri, B.C.Kuo, 1999.

Diger Kaynaklar

Kontrol Sistemleri, DHO, 1987.

Odevler ve Projeler

Ogrencilere bilgilerini pekistirme ve tekrar etme amaciyla ddev verilir.

Bilgisayar Ogrenciler 6devlerini bilgisayar kullanarak yapabilirler (zorunlu degil).
Kullanim
Diger Uygulamalar
- . Degerlendirmedeki
Faaliyetler Taban Notu Adedi Katsayisi (%)
Ara Smav 50 1 %30
° Kisa Simavlar 50 3
E Odevler 50 2
=
2 Projeler 50 0
Basann 8 Dénem 50 0 %10
Degerlendirme a Odevi / Projesi
Sistemi = Laboratuvar
= Uveul 50 0
= ygulamasi
~ Diger Uygulamalar 50 0
Bitirme Sinawvi 50 1 %60
Biitiinleme Smavi/ NYS 50 1 %100
Cift Ders Sinavi 50 1 %2100




PROGRAM CIKTILARININ DERSIN OGRENME CIKTILARI iLE iLiSKiSi

1 2 3 4 5

Katki Diizeyi
Cok Diisiik Diisiik Orta Yiksek Cok Yuksek

Program Ciktilar

1] 2|3 |4 |5 |67 |89 |10]|11|12]13] 14
j L1414 2 (2 2 3 3 3 |3 |1 |1 |1 [1 |1
R
<
E , |4 |4 ]2 J2 |2 [3 [3 |3 [3 [1 [1 [1 |1 |1
E s |5 |4 4 [3 [3 [3 |3 |3 [3 |1 [1 [1 [1 |1
2 4|5 [5 3 [3 [3 [3 |3 |3 [3 |1 [1 |1 [1 |1
3
= £ |5 |5 [3 |3 [3 [3 [3 [3 |3 [1 [1 [1 |1 |1
z
g s |5 |5 [4 [3 |2 [3 |3 [3 |3 |1 [1 |1 [1 |1




HAFTALIK KONULAR

Hafta | Konular
1 Giris, matematiksel temeller
2 Giris, matematiksel temeller
3 Transfer fonksiyonlari, blok diyagramlari, isaret akis diyagramlari (IAD)
4 Transfer fonksiyonlari, blok diyagramlari, isaret akis diyagramlar1 (IAD)
5 Transfer fonksiyonlari, blok diyagramlari, isaret akis diyagramlar1 (IAD)
6 Fiziksel sistemlerin matematiksel modellenmesi
7 Fiziksel sistemlerin matematiksel modellenmesi
8 ARA SINAV
9 Durum degiskenleri analizi
10 Durum degiskenleri analizi
11 Dogrusal kontrol sistemlerinin kararlilig
12 Kontrol sistemlerinin zaman tanim bolgesi analizi
13 Kontrol sistemlerinin zaman tanim bolgesi analizi
14 Koklerin yer egrisi teknigi
15 Frekans tanim bolgesi analizi




AKTS /IS YUKU TABLOSU

FAALIYETLER SAYI sure | TOTLAMIY
Teorik Ders 14 2 28
Uygulama 14 2 28
Smif Dig1 Ders Caligma Siiresi 14 3 42
Odev Hazirlama 2 1 2
Proje Hazirlama - - -
Doénem Projesi Hazirlama -- -- --
DoOnem Projesi Sunumu - - -
Odev Sunumu - - -
Proje Sunumu - - -
Kisa Sinav 3 1 3
Ara Sinav 1 2 2
Ara Sinav I¢in Bireysel Calisma 1 6 6
Bitirme Sinawvi 1 3 3
Bitirme Sinav1 I¢in Bireysel Calisma 1 10 10
TOPLAM IS YUKU 124
DERSIN AKTS KREDISI 4
Son Guncelleme Tarihi : 1 06.09.2022

Giincelleyen Kisi : | Ozglr COBAN




